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Sicherheitshinweise:

Sobald Akku und Motor am Drehzahilsteller angeschlossen sind, besteht die Méglichkeit, dass der Motor
anlauft. Dies konnte durch Fehlbedienung oder aber einen elektrischen Fehler geschehen. Deshalb ist ab
diesem Zeitpunkt héchste Vorsicht geboten.

Ein Elektromotor, der in einem Modell eingebaut ist (mit Luftschraube oder im Hubschrauber) kann
erheblichen Schaden und schwere Verletzungen verursachen

Verwenden Sie keinesfalls einen beschadigten Steller (z.B. durch mechanische oder elektrische
Einwirkung) weiter. Tauschen Sie diesen unbedingt aus.

Der Steller darf nur an NiCd, NiMh, Lilo, LiPo, A123 oder Blei-Akkumulatoren im Hobby RC-Modellbau
betrieben werden. Wir empfehlen den Einsatz von Rockamp Lipo Akkus. Ein Betrieb an Netzteilen oder
an 110V / 230V ist nicht zulassig.

Scorpion und seine Wiederverkaufer haften nicht fir Schaden, die durch den Betrieb des Stellers
verursacht werden.

Keine Haftung fur Irrtimer und Druckfehler.

Einleitung
Die Scorpion Commander Steller Serien unterscheiden sich hinsichtlich der der unterstitzten
Maximalspannung und des BECs.

1. 4S 15V LBEC

2. 6S 26V SBEC

3. 12S 50V OPTO

e Die Commander 4S 15V LBEC Serie verfugt Uber eine lineares BEC, welches bei 6-15V
Eingangsspannung den Empfanger und die Servos mit 5V versorgt. Die Leistung in A entnehmen
Sie bitten dem Aufdruck auf Ilhrem Steller. Hinweis: Je héher die Eingangspannung, desto
geringer die Ausgangsleistung in Ampere. Bei 4S empfehlen wir ein externes BEC.

Anmerkung: der 15V 60A LBEC Heli Steller versorgt Empfanger und Servos mit 6V bei bis zu
11,1V Eingangsspannung.

e Die Commander 6S 26V SBEC Serie verfugt tiber ein Schalt-BEC, welches bei einer
Eingangsspannung von 6V-26V Empfanger und Servos mit 5,7V versorgt und bis zu 3A (4A
kurzzeitig) bereitstellt.

e Die Commander 12S 50V Opto Serie verfugt Uber kein BEC. Sie miussen Empfanger und Servos
separat mit Strom versorgen.
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Die Scorpion Steller im Uberblick

Scorpion Commander 4S 15V V2 Steller mit linearem BEC

Gewicht Dauer- Spannungs- BEC max Innen- P —
(ohne Kabel) belastbarkeit breich ) widerstand 9

Scorpion Steller

Scorpion Commander 15v

11A ESC LBEC (v2) 9¢g 11 A 6 bis 12V 1A@5,0V 6,77 mOhm 27x17x9mm
Scorpion Commander 15v

15A ESC LBEC (v2) 17,79 15 A 6 bis 15C 2A@5,0V 7,11 mOhm 43x26X9mm
Scorpion Commander 15v

25A ESC LBEC (v2) 20,3 g 25 A 6 bis 15C 3A@5,0V 3,66 mOhm 48x26x9mm
Scorpion Commander 15v

35A ESC LBEC (v2) 31,79 35 A 6 bis 15C 3A@5,0V 2,56 mOhm 67x26X9mm
Scorpion Commander 15v

45A ESC LBEC (v2) 41,5¢g 45 A 6 bis 15C 4A@50V 2,33 mOhm 75x30x9mm
Scorpion Commander 15v

55A ESC LBEC (v2) 43,79 55 A 6 bis 15C 4A@5,0V 1,56 mOhm 79x30x9mm
Scorpion Commander 15v

60A LBEC Heli ESC (v2) 60,09 60 A 6 bis 15C 4A@6,0V 1,38 mOhm 63x30x5mm
Scorpion Commander 15v

70A ESC LBEC (v2) 47,09 70 A 6 bis 15C 3A@5,0V 1,28 mOhm 69x30x12mm
Scorpion Commander 15v

90A ESC LBEC (v2) 50,2 g 90 A 6 bis 15C 4A@50V 1,17 mOhm 76x30x12mm
Scorpion Commander 15v

110A ESC LBEC (v2) 54,79 110 A 6 bis 15C 4A@50V 0,78 mOhm 79x30x13mm

Scorpion Commander 6S 26V Steller mit schalt-BEC

Gewicht Dauer- Spannungs- BEC max Innen- Abmessungen
(ohne Kabel) belastbarkeit breich ) widerstand 9

Scorpion Steller

Scorpion Commander 6s

30A ESC SBEC 44,509 30 A 6 bis 26 V 4A@55V 6,77 mOhm 66,4x30,2x8,9mm
Scorpion Commander 6s

45A ESC SBEC 46,359 45 A 6 bis 26 V 4A@55V 7,11 mOhm 72,5x30,2x9,4mm
Scorpion Commander 6s

60A ESC SBEC 64,869 60 A 6 bis 26 V 4A@55V 3,66 mOhm 67,8x30,2x13mm
Scorpion Commander 6s

90A ESC SBEC 65,99 90 A 6 bis 26 V 4A@55V 2,56 mOhm 68,4x30,2x14mm
Scorpion Commander 6s

120A ESC SBEC 82,8¢g 120 A 6 bis 26 V 4A@55V 2,33 mOhm 83,6x30,2x17mm
Scorpion Commander 6s

180A ESC SBEC 93,19 180 A 6 bis 26 V 4A@55V 1,58 mOhm 91,3x30,2x21,3mm

Scorpion Commander 12S 50V OPTO Steller ohne BEC

Gewicht Dauer- Spannungs- Innen-

sEaliel Sl (ohne Kabel) belastbarkeit breich EIESEDS, widerstand FEMEESL YT
Scorpion Commander 12s

90A ESC OPTO 196,889 90 A 10 bis 50,5 V kein BEC 82x67,5x30,4mm
Scorpion Commander 12s

130A ESC OPTO 248,49 130 A 10 bis 50,5 V kein BEC 82x67,5x38,7mm
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1. Verbinden des Stellers

1.1. Anschluss an den Akku

Nutzen Sie ein Stecksystem lhrer Wahl (z.B. EC3 oder MPX) und I6ten Sie es an die Eingangskabel (+
rot) (- schwarz). Achten Sie darauf, dass Sie den Anschluss nicht verpolen, da dies zur Zerstérung lhres
Stellers und Akkus fuhren wird und Feuer und/oder Explosion verursachen kann. Achten Sie darauf, dass
alle Kabel und Verbindungen gut isoliert sind. Wir empfehlen den Einsatz von Rockamp Lipo Akkus.

1.2 Anschluss an den Motor

Kilrzen Sie die drei Motorkabel (rot, gelb, schwarz) auf die gewlinschte Lange und verbinden Sie diese
mit den drei Kabeln des Brushless Motors. Wir empfehlen IThnen Goldkontaktstecker zu nutzen. Durch
umstecken der Stecker dndern Sie die Drehrichtung des Motors. Eine Verpolung ist zum Brushless Motor
hin nicht méglich. Achten Sie darauf, dass alle Kabel und Verbindungen gut isoliert sind.

1.3 Verbinden des Empfangers

Verbinden Sie den JR Servo-Stecker des Stellers mit dem Gaskanal Ihres Empféngers. Verbinden Sie
keinen zusatzlichen Empfangerakku bei Stellern mit LBEC oder SBEC, da diese den Empfanger und die
Servos mit Strom versorgen. Nur bei OPTO Stellern ist ein Empfangerakku notwendig.

‘Warbinden mit Gaikanal
{TH)

af—

Durchirennen Sie das mbe
Kabal zum deakiianen
des BEC

Braum st (=)
Rt 15t [+]
Qrange ist Signal

1.4 Wechsel der Drehrichtung
Tauschen Sie 2 Verbindungen zum Motor Ihrer Wahl aus, um die Drehrichtung zu andern.

1.5 Befestigung des Stellers

Befestigen Sie den Steller stets im Luftstrom mit dem Kuhlkdrper nach Aussen. Nutzen Sie z.B.
Klettband. Sollten Sie Kabelbinder nutzen, so binden Sie diese nicht Gber den Kérper des Stellers
sondern Uber die Kabel an beiden Seiten. Die 50V OPTO Serie verfugt uber Montagebohrungen.

2. Betrieb des Scorpion Stellers

Stellen Sie sicher, dass Ihr Steller an den richtigen Kanal Ilhres Empfangers angeschlossen ist.
Stellen Sie den Gasknuppel am Sender auf 0 und schalten Sie den Sender ein.

Verbinden Sie den Flugakku mit dem Steller

Ihr Steller wird 4 Pieptbne erzeugen, um zu signalisieren, dass er nun "scharf" geschaltet ist.

PONE

Der Steller wird den Motor nicht scharf stellen / anlaufen lassen, wenn der Gaskanal nicht auf O steht
wenn Sie den Flugakku verbinden. In diesem Fall trennen Sie den Flugakku, stellen den Gasknuppel ganz
auf O und verbinden den Flugakku wieder. Achten Sie auch darauf, das der Gasweg des Senders korrekt
eingestellt ist.

Schalten Sie immer erst lhren Sender ein, bevor Sie den Flugakku verbinden. Einige Fail-Safe Empfanger
und auch Spektrum Empfanger, die beim Einschalten noch nicht vollstandig gebunden sind kénnen den
Steller selbststandig scharf schalten und den Motor anlaufen lassen. Achten Sie daher stets darauf, dass
keine Schaden bei einem plétzlich anlaufenden Motor entstehen kénnen. Wenn lhr Steller kein Signal
bekommt wird er Pieptone erzeugen und sein LED blinken lassen.
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3. Die Scorpion Commander Steller im Uberblick

Alle Programmiermdglichkeiten stehen uber die mitgelieferte Programmierkarte zur Verfugung. Die
Werkseinstellungen reichen jedoch in den meisten Fallen vollkommen aus. In Kapitel 6 wird die
Programmierung genau erklart.

Scharfschaltung
Um den Steller scharf zu schalten muss der Gasknuppel (Gaskanal) vollstandig auf O stehen. Ist dies
nicht der Fall, so wird der Steller keinen Storm an den Motor geben.

Signalverluste (fail safe)
Geht das Signal fur den Gaskanal verloren oder ist nicht deutlich, so schaltet der Steller den Motor aus.
Sobald das Signal wieder vorhanden ist wird der Motor angesteuert.

LED (Nur 26V und 50V Serie)

Das LED signalisiert den Zustand des Stellers bei der Programmierung und bei der Initialisierung. Ist der
Steller scharf geschaltet, so kann das LED genutzt werden, um den Ladezustand des Flugakkus zu
signalisieren.

Unterspannungsschutz (Low Voltage Cutoff)
Ihr Steller kann wahlweise den Strom abschalten oder reduzieren, wenn der Flugakku unter eine
voreingestellte Spannung fallt. Dies schitzt lhren Flugakku vor Beschadigung durch Tiefentladung.

Strombegrenzung

Die Strombegrenzung wird bei 10% ullber dem angegebenen Dauerstrom aktiv und

reduziert den abgegebenen Strom zum Motor. Dieser Sicherheitsmechanismus verhindert

die Uberlastung des Reglers. Vorraussetzung ist, das die Maximalstromaufnahme des Motors nicht tiber
der Maximalbelastung des Reglers liegt. Wenn Sie z.B. einen Motor mit 100A an einem 60A Regler
betreiben, wird Die Strombegrenzung nicht zuverlassig funktionieren und evtl. zu fruh oder zu spéat
abschalten. Bei zu frihem Abschalten kann die maximale Leistung nicht abgerufen werden und bei zu
spaten wird der Regler beschadigt. Betreiben Sie daher nie einen hdher spezifizierten Motor an einem
Scorpion Commander mit niedrigerer Maximalbelastung.

Ubertemperaturschutz

Bei 95° Celsius verringert der Regler die Leistung auf ca. 50% und die On-Board LED blinkt rot. Um den
Regler wieder scharf zu schalten muss der Gaskanal zurulck auf O gebracht werden. Sollte der Regler
immer noch mehr als 60°C heil3 sein, so wird er nicht initialisieren, die LED blinkt dann rot und ein
Piepston ist zu héren.

Bremse
Stoppt den Motor wenn die Gasposition auf den niedrigsten Stand gestellt wird.

Gas Modus
Flachenmodell und Heli Modus kénnen eingestellt werden.

Motor Timing
Ihr Steller erkennt das Timing fullr den Motor automatisch. Damit jedoch eine noch hdéhere
Effizienz erreicht werden kann, ist es bei manchen Motoren mdglich Timing zu manuell zu optimieren.

Anlaufverhalten

Die Art, wie der Motor anlauft (langsam, mittel, schnell) kann programmiert werden. So verhindert ein
sanfter Anlauf ein zu schnelles hochdrehen des Motors. Das ist besonders bei Helis wichtig, da sonst sich
sonst der Heli wegen des plétzlichen hohen Drehmoments um sich selbst drehen wiirde, das Getriebe
schadigen wirde oder den Steller Uberlasten wirde.

Governor Mode

Im Governor Mode arbeitet der Regler mit einer aktiven Drehzahlregelung und versucht die Drehzahl des
Motors Uber den gesamten Leistungsbereich konstant zu halten. Dies ermdglicht den Verzicht auf eine
programmierte Gaskurve im Sender, wenn das Gas auf einem Schalter liegt. Wenn das Gas auf dem
Gaskanal liegt ist eine Gasgerade notwendig.

© Ringel Modellbau 2008 www.rmbrc.at
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4. Inbetriebnahme

GANZ WICHTIG!

Sie mussen den Gasweg im Steller programmieren bevor Sie den Steller das erste Mal einsetzen.
Entfernen Sie in jedem Fall zuerst die Luftschraube / das Motorritzel bevor Sie den Gasweg einstellen.
Sollten Sie den Gasweg nicht bei er allerersten Inbetriebnahme einstellen, so wird der Steller nicht "ganz
aufmachen” und Ihr Motor wird langsamer drehen als erwartet. Der Gasweg geht von 0 (Gasknuppel
ganz unten) bis Vollgas (Gasknuppel ganz Oben).

Stellen Sie sicher, dass Motor und Steller verbunden sind.
Schalten Sie lhren Sender an und stellen Sie den Gasknlppel auf Vollgas. Stellen Sie sicher, das
Ilhr Gaskanal auf 0% bis 100% getrimmt / eingestellt ist.

e Verbinden Sie den Scorpion IR-Empfanger mit dem Empfanger lhres Modells und dem Steller (es
wird dazwischen geschaltet).

e Schalten Sie den Schalter (vgl. Kapitel 5) des IR-Empfangers auf "PPM".

e Verbinden Sie nun den Flugakku mit dem Steller. (Bei 50V OPTO Stellern miissen Sie zunéchst
den Empfangerakku an den Empfanger anschlieRen bevor Sie den Flugakku anschlieRen)

¢ Nach einigen Sekunden erténen 2 Pieptdne, die lhnen signalisieren, dass sich der Steller jetzt im
Kalibrierungsmodus fur den Gasweg befindet und der Maximalwert des Gaswegs eingestellt
wurde. Sollten Sie den Gasknuppel fir mehr als 10 Sekunden in dieser Maximalstellung (ganz
Oben) stehen lassen, so wird sich der Steller auf seine Werkseinstellungen zurticksetzen.

e Bewegen Sie innerhalb von 10 Sekunden den Gaskntippel auf die 0-Stellung (ganz nach Unten)
und halten Sie ihn dort. Es ertdnen 2 Pieptdne, die signalisieren, dass sich die Minimal oder O-
Stellung des Gaswergs im Steller gespeichert wurde.

Sie missen diese Schritte nur einmal durchfihren, da der Steller sich den Gasweg merkt. Méchten Sie
den Gasweg andern, so fuhren Sie die Schritte einfach noch mal durch.

5. Verbinden des Scorpion Stellers mit der Programmierfernbedienung

Ihr Scorpion Steller wird mit der mitgelieferten Infrarot Programmierkarte und dem IR-Empfanger
programmiert.

e Zunéchst mussen Sie den IR-Empféanger mit Ihrem Steller verbinden. Achten Sie darauf, dass das
braune Kabel des Stellers nach AulR3en zeigt.

e Stellen Sie den Schalter des IR-Empfangers auf "IRS" nachdem Sie den IR-Empfanger mit dem
Steller verbunden haben.

e Verbinden Sie nun den Flugakku mit dem Steller. Es erténen 3 Pieptone (der Motor muss mit dem
Steller verbunden sein) und bei 26V 6S sowie 50V Stellern wird die LED dreimal rot aufleuchten.

e lhr IR-Empfanger und Steller sind nur bereit Signale von der Programmierfernbedienung zu
empfangen (stellen Sie sicher, dass die Batterie korrekt in die Fernbedienung eingelegt ist und
der Plastikstreifen zwischen Batterie und Kontakt entfernt wurde).

e Achtung: Die IR-Verbindung kann durch direktes Sonnenlicht gestért werden. Programmieren
Sie lhren Steller daher nicht in direktem Sonnenlicht sondern in geschlossenen Raumen oder im
Schatten.

Fuhren Sie nun die gewunschte Programmierung durch (vgl. Kapitel 6).
Nachdem Sie mit der Programmierung fertig sind missen Sie den Schalter zurick auf "PPM"
stellen.

zum Empfanger

<+
BROWN D
o .l R_SIEQ_W - vom Steller

Schalter Bl RS =1
— | :
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6. Die Fernbedienung

Mit der Fernbedienung werden die Einstellungen des Stellers verandert. Dazu missen Sie zun&chst den
Steller mit dem IR-Empfanger verbinden (vgl. Kapitel 5).

Programmieren Sie lhren Steller wie folgt:

1. Dricken Sie die Funktionstaste fur die Einstellung, die Sie andern moéchten

2. Tippen Sie eine Zahl Uber die Zahlentasten ein (Jede Auswahl einer Einstellung hat einen eigene
Zahl. vgl. Tabelle)

3. Drucken Sie die "Enter"” Taste, um lhre Auswahl zu setzen.

Beispiel: Wen sie das Timing auf "30°" setzen méchten, so tippen Sie zun&chst auf die
Funktionstaste "TIM", dann auf die Zahl "6" und dann auf die "Enter" Taste.

War lhre Eingabe korrekt und wurde abgespeichert, so ertént ein "DiDoo" Ton und die LED (bei 6S 26V
und 12S 50V Steller) leuchtet rot auf. Sollte kein Ton ertdnen und die LED nicht aufleuchten, so hat lhre
Eingabe leider nicht funktioniert. Wiederholen Sie diese bitte. Beachten Sie, dass Sie den numerischen
Wert unmittelbar nach driicken der Funktionstaste eingeben mussen, da es eine zeitliche Begrenzung flr
die Eingabe des Wertes gibt nachdem die Funktionstaste gedrickt wurde.

™

« Funktions-

= tasten
Zahlen- "
tasten
T B A
e J ? ’ :

ESC Pragramming Card
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Taste
Unterspannungs- LvC 050 — 138 Bestimmt die Spannungsgrenze von 5V bis 13,8V an der der
Abschaltung Unterspannungsschutz einsetzt. Eingabe immer dreistellig und in
15V 4S Steller 0,2V Schritten.
(cut-off) Beispiel: 9,5V = 095 Werkseinstellung: 6V
Unterspannungs- LvC 050 — 230 Bestimmt die Spannungsgrenze von 5V bis 23V an der der
Abschaltung Unterspannungsschutz einsetzt. Eingabe immer dreistellig und in
26V 6S Steller 0,5V Schritten.
(cut-off) Beispiele: 14,5V = 145
Werkseinstellung: 6V
Unterspannungs- LvC 050 — 480 Bestimmt die Spannungsgrenze von 5V bis 48V an der der
Abschaltung Unterspannungsschutz einsetzt. Eingabe immer dreistellig und in
50V 12S Steller 0,5V Schritten. Beispiele: 30V = 030
(cut-off) Werkseinstellung: 6V
Bremse BRK 1= Bremse deaktiviert
(brake) 2 Sehr weiche Bremse
3 Weiche Bremse
4 Harte Bremse
5 Sehr harte Bremse
Flachenmodellmodus | AIR 1* Modus fur Flachenmodelle
(Air)
Abschaltung PCT 1* Leistungsreduktion auf ca. 50% Keine Abschaltung nur LED
(programm cut-type) 2 Puls (Motorstottern)
3
Nachregelverzégerun | MAT 1* 0,15 sec
g 2 0,3 sec
(Motor 3 0,45 sec
Acceleration Time 4 0,7 sec
Delay) 5 1,3 sec
Auto / Bootsmodus CAR/B nicht verfugbar nicht verfugbar
(Car/Boat mode)
Uberlastschutz cop 1* Aktiviert
(Current Overload 2 Deaktiviert
Protection) (ACHTUNG: bei Deaktivierung des Uberlastschutzes verlieren Sie
die Herstellergarantie)
Motor Frequenz FREQ 1* 8kHz (empfohlen fur die meisten BL-Motoren)
(Drive Frequency) 2 18kHz (empfohlen fur Motoren mit niedriger Induktivitat)
3 32kHz (empfohlen fiir Motoren mit sehr niedriger Induktivitat)
Sanftanlauf SS 1 Heli Modus mit variablen Anlaufverhalten Uber Gaskanal
(Soft Start) 2 Heli Modus mit Governor Mode
Drehrichtung RO 1* Im Uhrzeigersinn
(Motor rotation) 2 Gegen den Uhrzeiger
Timing TIM 1* Auto Timing (empfohlen fur die meisten BL-Motoren)
2 5°
3 15°
4 20°
5 25°
6 30°
Governor Korrektur GOV 1 Weich
Modus 2* Mittel
(Siehe Kapitel 9) 3 Hart
4 Weich
5 Mittel
6 Hart
Motor Start Booster SB 1* Leicht
2 Mittel
3 Stark
Sanftanlaufzeit * 1 Kurz: 10 Sekunden
(Soft Start Duration) 2* Mittel: 15 Sekunden
3 Lang: 20 Sekunden

Eingabe

Enter

zuvor eingegebener Wert wird in den Steller eingespielt

Andere Tasten

Alle anderen Tasten haben zur Zeit keine Funktion

*Werkseinstellung

© Ringel Modellbau 2008
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7. Fehlermeldungen und Signale

Ihr Scorpion Steller nutzt verschiedene Signale, um auf Fehler oder Probleme in der Konfiguration
hinzuweisen. Die folgende Tabelle gibt eine Ubersicht tiber die verwendeten Signale:

Die LED blinkt orange Doppel-T6énen Kein Signal vom Empfanger nach dem Anstecken des Flugakkus.

LED blinkt rot mit Doppel-Ténen Verlust des Signals wahrend des Betriebs

LED leuchtet rot mit Doppel-Ton Uberhitzung (>60°C) wahrend der Initialisierung. Trennen Sie den Flugakku
vom Steller. Wenn der Steller abgekihlt kénnen Sie den Flugakku wieder
anschlief3en.

Leistung ist reduziert auf ca. 50% und das LED | Uberhitzung (>85°C) wéahren des Betriebs. Um den Regler neu zu starten,
blinkt rot. bewegen Sie den Gaskanal auf die O-Position.

LED blinkt schnell rot und Ton erklingt Unterspannungswarnung wenn die Eingangsspannung wéhrend der
Initialisierung unter der eingestellten Abschaltspannung ist.

LED blinkt schnell rot Unterspannung unterhalb der eingestellten Abschaltspannung wahrend des
Betriebs

LED blinkt schnell rot bei Uber 50% Gas Uberlastschutz

LED leuchtet orange Governor Warnung: der Governor Modus hat den maximalen Leistungsweg
erreicht.

LED leuchtet zun&chst orange und geht dann Zeigt den Sanftanlauf an. Erlischt wenn Sanftanlauf abgeschlossen ist.

aus

8. Fehlersuche
Wenn der Steller piepst und / oder die LED standig orange blinkt nachdem Sie den Flugakku
angeschlossen haben, uberprifen Sie bitte folgendes:

e Ist die Fernsteuerung eingeschaltet, das richtige Modell ausgewahit?

Ist der Gaskanal in der O-Position (Gasknuppel ganz Unten)? Der Regler wird nicht initialisieren
und scharf geschaltet, wenn die 0-Position nicht erkannt wird.

Uberprifen Sie die Kabelverbindung zwischen Regler und Empfanger.

Uberpriifen Sie die Kabelverbindung zwischen Motor und Regler.

Uberpriifen Sie, falls der IR-Empfanger angeschlossen ist, ob der Schalter auf ,,PPM“ steht
Uberpriifen Sie den Akku — ist er voll geladen?

Wenn der Motor nicht stoppt obwohl ,Throttle Hold* aktiviert wird. Stellen Sie die ,,Throttle Hold* Position
auf 0%

Wenn der Steller initialisiert und scharf geschaltet wird dreht der Motor langsam obwohl ,,Throttle Hold“
aktiviert ist. Stellen Sie die ,,Throttle Hold* Position auf 0%
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9. Der neue Governor Modus der Scorpion V2 Steller fur Helikopter

Scorpion Steller verfugen Uber einen integrierten Governor Modus, der sich komplexer Algorithmen und
eines schnellen Prozessors bedient, um einen effektiven und benutzerfreundlichen Governor Modus zur
Verfugung zu stellen.

In diesem Kapitel wird erlautert, wie der Governor Modus in lThrem Scorpion Steller richtig und optimal
konfiguriert wird.

Der Governor Modus wurde entwickelt, um die Geschwindigkeit (Drehzahl) der Rotorblatter konstant zu
halten. Das bedeutet, dass der Steller die Drehzahl der Rotorblatter durch unglaublich schnelle
Anpassung der Motorleistung unabhangig davon konstant halt, wie sie Pitch geben und wie viel Last
einwirkt. Um dies zu erreichen Uberwacht die Governor Funktion fortlaufend die Drehzahl des Motors und
hélt diese trotz Entlastung oder erhdhte Belastung konstant.

Dies ermdglicht Ihnen:

¢ Mehr und konstante Leistung im 3D Heliflug genau dann, wenn es erforderlich ist.

e Stellt durch den gesamten Flug eine gleiche Drehzahl zur Verfigung, was lhnen stets das gleiche
Fluggefuhl vermittelt (vorausgesetzt der Flugakku hat genug Energiereserven. Setzen Sie hier
Idealerweise Rockamp Lipo Akkus ein, da diese durch ihre hohe Spannungslage und
Leistungsfahigkeit fur eine konstante Stromversorgung auch unter hoher Last sicherstellen. )

e Erspart lhnen die Programmierung von Gaskurven im Sender.

Konfiguration des Governor Modes

Bevor Sie den Governor Mode konfigurieren kénnen missen Sie zunachst die Schritte der ersten
Initialisierung aus Kapitel 4 durchfihren. Achten Sie unbedingt darauf, dass der Gasweg korrekt
eingestellt wurde. Fur die korrekte Konfiguration bendtigen Sie einen Drehzahlmesser zur Ermittlung der
Rotordrehzahl.

e Stellen Sie sicher, dass der IR-Empfanger korrekt angeschlossen ist (vgl. Kapitel 5)

e Entfernen Sie das Ritzel von der Motorwelle

e Verbinden Sie den Flugakku (50V 12S OPTO Steller: ersten den Empfanger tber einen
Empfangerakku mit Strom versorgen und dann den Flugakku an den Steller anschlie3en)

e Stellen Sie den Schalter auf dem IR-Empfanger auf ,,PPM* (vgl. Kapitel 5)

e 3 Tone erklingen. Nun sind Sie im Programmiermodus

e Drucken Sie folgende Tasten auf der Fernbedienung: SS > 2 = Enter
Es erklingen 2 Téne zur Bestatigung.

Konfiguration des Senders

e Stellen Sie die ,Throttle-Hold" Ihres Senders auf 0%

e Konfigurieren Sie die Gaskurve in lhrem Sender zu dem Prozentsatz, in dem Sie lhren Governor
Modus betreiben mdchten (z.B. 60%0). Hier sollten Sie fur die gewiinschte Hauptrotordrehzahl die
notwendige Einstellung (%) rechnerisch ermitteln. D.h. bei wie viel Prozent Leistung des Antriebs
entspricht die Hauptrotordrehzahl IThrem Wunsch.

e Wenn Sie den gewlnschten Prozentsatz ermittelt haben muissen Sie diesen fur alle Punkte der
Gaskurve eingeben. Es muss eine horizontale Linie entstehen. Nutzen Sie nur Werte von 50 —
90%.

e Theoretisch kénnen Sie fur unterschiedliche Flugmodi auch unterschiedliche Gaskurven nutzen
und zwischen diesen Wechseln. Dies ist jedoch recht kompliziert und wir raten zunachst davon
ab.
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Start-up Prozedur
(Lesen Sie bitte unbedingt alle Schritte bevor Sie diese ausprobieren)

e Sender einschalten und den ,Throttle-Hold“ Schalter auf ,,An* stellen

Wenn Sie einen 50V 12S OPTO Steller einsetzen, dann verbinden Sie nun den Empfanger mit dem

Empfangerakku

Verbinden Sie den Steller mit dem Flugakku

Warten Sie bis der Steller scharf gestellt ist (4 Pieptone — di id dee do)

Wahlen Sie den Flugmodus, in dem Sie fliegen mdéchten

Stellen Sie sicher, dass die Rotorblatter auf 0° Pitch stehen (wenn die Rotoblatter nicht auf 0°

Pitch stehen wird sich der Governor Mode falsch einstellen)

Schalten Sie den ,Throttle-Hold* Schalter auf ,,Aus*

e Der Sanftanlauf fangt nun langsam an den Motor hochzufahren. Die Rotorblatter beginnen sich zu
drehen. Je nachdem wie der Sanftanlauf eingestellt wurde dauert er 10, 15 oder 20 Sekunden.
Warten Sie ab, bis der Sanftanlauf abgeschlossen ist und die Rotorblatter stabil und sauber
kreisen. Bei den 26V 6S und 50V 12S OPTO Stellern leuchtet die LED orange wéahrend des
Startups und erlischt sobald dieser angeschlossen ist.

e Messen Sie die Rotorgeschwindigkeit bei 0° Pitch, um zu prufen, ob die gewiinschte Drehzahl
erreicht wird. Tun Sie dies unbedingt bei extrem leisen Hochleistungeshelis wie dem BEAM. Der
BEAM lauft so ruhig, dass es unmaglich ist die Drehzahl auch nur annahernd korrekt
einzuschatzen.

e Ist die Drehzahl zu hoch oder zu niedrig, so gehen Sie zurick in die Einstellungen Ihrer Gaskurve
im Sender und passen diese an. Stellen Sie sicher, dass die Gaskurve stets eine horizontale Linie
ist (alle Gaspunkte sind gleich).

Autorotation Bail-Out bei Sanftanlauf und Governor Mode

Die Autorotation dient in erster Linie dem sichern Landen des Helis wenn der Antrieb ausfallen sollte.
Dies will nattrlich gelbt sein. Wenn Sie eine Autorotation Gben (Umschalten des ,,Throttle-Hold"
Schalters auf ,,An“ wéhrend des Fluges, dann bietet Ilhnen Ihr Scorpion Steller ein 12 Sekunden langes
Fenster in dem Sie den Antrieb unmittelbar wieder einschalten kénnen. Ihr Heli wird sofort wieder Gas
annehmen. Entweder bis zur aktuellen Kniuppelstellung (Sanftanlauf Mode ohne Governor) oder bis zur
einprogrammierten Gaskurve (Sanftanlauf mit Governor)

Governor Korrektur Modus (GOV Taste auf der Fernbedienung)

Modus 1, 2 und 3 kompensieren keine lastfreien Zustadnde. Beispiel: Wenn Sie lhren Heli schweben und
dann negativen Pitch geben, erfolgt eine Entlastung fir den Motor und es ist weniger Leistung
notwendig, um die Drehzahl zu halten. In Modus 1, 2 und 3 wird der Governor Mode nicht eingreifen und
die Rotorblatter aktive abbremsen.

In Modus 4, 5 und 6 kompensiert der Governor Mode fur lastfreie Zustédnde. D.h. er bremst die
Rotorblatter aktiv ab, wenn eine Entlastung (z.B. negativer Pitch im Schwebeflug) stattfindet. So
nehmen die Rotorblatter schneller wieder die definierte Drehzahl an.

In Modus 1, 2 und 3 werden die Rotorblatter die Tendenz haben in bestimmten Fluglagen und Mandvern
schneller zu drehen als gewollt. Sie haben so eine weniger konsistente Rotorkopfdrehzahl. In Modus 4, 5
und 6 wird die Drehzahl aktiv gesteuert, so dass sie stets gleich bleibt. Dies setzt jedoch einen
leistungsstarken 3D Gyro wie den Rockamp Gyro One voraus, da der Gyro hier mehr und schneller
arbeiten muss, um die rapiden Veranderungen des Drehmoments am Heck auszugleichen.
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